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Siehe Bild 2.2. Das geht natiirlich nur, wenn f'(xg) # 0 ist, d. h. wenn die
Tangente nicht parallel zur xz-Achse liegt. Die Stelle x; sollte dann eine bessere
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Aufgaben

2.6 Das Bauer-Ziege-Wiese-Problem: [...]
abgrasen kann (s. Bild 2.5). Wie gro$} ist r?
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3.5 [...]
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Beispiel 3.5
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Losung:
- 4 -2 6 B 4 -2 6
QTR g 25 25| TR 0 25 —25
0 25 —45 0o 0 -2

S. 56
Beispiel 3.12
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Lésung: |[...]
| Allcoc =12.1, cond(A) = 732.05, ||bljcc = 1.5, ||Ab|| <0.1

[AA]

[...] also cond(A) A

=0.363<1,[..]
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_ (105 - [ 4.043 . e H;l;_;ﬁuoo_ _
L= < -5 )7 T = (—1.798) = ||z — || = 6.4574, W = 0.615.

Wir sehen also, dass der relative Fehler des Losungsvektors ca. 62 % betrigt;
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a0 =042 — 0220 422 (3.9)
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[...] das sog. Zeilensummenkriterium. Matrizen, die diese Bedingung erfiillen,
nennt man auch diagonaldominant.
Fiir die 1-Norm erhalten wir analog:

_ |aij]
| Blls = D7HE+ Rl = max 3 o )
IARES i=1 7
i#j

Hinreichend fiir die Konvergenz des Gesamtschrittverfahrens ist auch das Spal-
tensummenkriterium:

n
Z la;;| <laj;|, firallej=1,...,n.
i=1
i#j

Einen Nachweis findet man z. B. in [21].
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Der wirkliche Fehler von () ist:
I z®) — Z||oo = max { 0.002675, 0.00142, 0.00246 } = 0.002675,

und ist damit etwa 10mal kleiner als unsere Abschéitzung suggeriert.

S. 66, 5.te Zeile in 4.2  neu 17.10.2014

Eine entsprechende Linearisierung ist ebenfalls fiir f : R — IR" maglich.
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Algorithmus: Newton-Verfahren

Gesucht sind Nullstellen von f: RY — R,
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Df(z®)6W = Df4,2) 6W = — f(xM) = — £(—2.909, 1.455)

2 4 a _ 0.00 1 _ [ 0.2951
= (4 96)6 - (—12.98) = 07 =0
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Satz: Existenz und Eindeutigkeit des Interpolationspolynoms

Gegeben sind n + 1 Wertepaare (z;, f;), i = 0,...,n. Dann gibt es genau
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Beispiel 5.8

Lésung: Wir erhalten p(z) = —0.012% +0.152% — 0.6422 + 1....
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Satz: Berechnung der Momente

o fiir den periodischen Spline: My = M,, und

wobel 41 (= 2y + 21 — X0, fnr1 = f1,--.

S. 90, 2. Zeile
...und D1 = 025, D2 = ]., D3 = 0.25.
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Zur Herleitung einer genaueren Differenzenformel lesen wir die Taylorformel
(7.1) mit © = o = h und n = 2 und erhalten:

f(xo +h) = f(zo) + f'(xo) h + f/l(;o) h? + f’”é;r:o) h3 + fM;SlZl) h*

S. 153, 3. Zeile

8.4 [...]
der Differenzialgleichung berechnet wird, wenn die Bedingung > b; =1
j=1
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1.5 Das gibt 2° — 1 verschiedene Exponenten (da die Null doppelt gezihlt
wurde). Insgesamt gibt es also 229 - (2°—1) = 32505856 Moglichkeiten. Da
wir aber die Zahl 0 noch nicht erfasst haben, sind es insgesamt 32505857
Maschinenzahlen.
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5.6 ...
—23 +1222 — 62 +5 z € [0,1]
so(x) =< —923 +3622 - 30z +13 z€[1,2]
Bad — 48 22 + 1382 — 99 z € [2,4]
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1
7.2 Diskretisierungsfehler von D f(xq, h) ~ 5 |f" (zo)| h? s. (7.4)
Gleichsetzen ergibt:
—n L ~ 1 " 2
107" (@) - g & L1 o) B2

Umstellen nach A fiithrt auf:

]
h“\/?’ O o)l

Angewandt auf Aufgabe 7.1 erhilt man: h ~ v/3-10~10 . tan 1 ~ 7.8-1074,

Stand: 5. September 2020



