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Umschlaginnenseite 2, vorne:

Ableitungsregeln

Funktion ‘ Ableitung ‘ Name der Regel

u-v ‘ u v+ u ‘ Produktregel

A Umkehrfunktion f~! nicht mit
1
Kehrwert — verwechseln. Bei Funkti-

onswerten dagegen hilft genaues Le-
sen: f~!(x) ist der Wert der Umkehr-
funktion an der Stelle x, [...]

S. 16, ganz unten:

fos: Spiegelung an y-Achse: (fos)(x) = f(—x), siche Bild 1.4(f)
so f: Spiegelung an x-Achse: (so f)(x) = — f(x), sieche Bild 1.4(c)



[L..] S. 20:
aber in den anderen drei Quadran-
ten auf die Vorzeichen der Grofien

zu achten. Die Eigenschaften aus

[...]

Man sieht: Der Graph von sin ist ein- ~ S. 21:
fach der von cos, nur verschoben (und
umgekehrt). cos ist also eine Trans-
lation (siche Def. 1.5) von sin um
Z wir konnen also schreiben: cos =

7’

sino fy 5.
S. 42:
Satz 2.1
° [...]
° [...]

® Fiir jedes ¢ € R konvergiert die Folge c - a,, auch:
lim(c-a,) =c-lima, =c-a.

S. 58:

-wert iiber diesem Intervall. Genauso, wenn das Intervall unbe-
schrénkt ist, also etwa [0, oo).

S. 69:

DasPolynomp(x):2x3_|_7xz_1de_ ii p:l[2 713 71)
finiert und danach ausgewertet an der posyva-ip,
Stelle —2. e =

11

>>

[...]



1 0 1 1 0 1 1
{ + + + +
xo=2 + 1-212-2] 52 | 11-2]22:2|45-2
1122405 24011 24122, 74145 7] 91
S.72:
Beispiel 3.2

Nullstellen 3 und £2. p hat dann die Faktorisierung
px)=(x=7)(x=3)(x+3)(x—2) (x+2). ®

S. 88:

In Bild 4.1 muss es anstelle von —3 — j richtig —3 — 2] heiflen.

S.91:

Beispiel 4.2

Vergleiche Beispiel 1.6, siche Bild 4.4.

®  Gesucht ist die Polardarstellung von 2 + 3j. Klar ist nach Pythagoras: r =

V22 4+32 =13,

S. 108:

—M-(x—)co)+f(x0)—>"'
NI

—0

Trick: fir x, y, u, v € R gilt:
X=uU,y=v <= x+jy=u+jw




Bild 5.7 f hat in x; und x3 lokale Maxi-
ma und in x, und x4 lokale Minima. Auf
D = [a, b] hat f ein globales Maximum
in x3 und ein globales Minimum in a.

Bild 6.15 Flacheninhalte unter dem

Graphen von f(x) = 7

S. 115:

S. 119
Beispiel 5.10

[...]

Auf (2, 7): f/(x) = sinx (x —2) (x—4) <0, also f streng monoton fallend.
>0 >0 <0

[...]

Auf (4,5): f'(x) = sinx (x—2) (x—4) <0, also f streng monoton fallend.
<0 >0 >0

S. 123:

Ff(x) = f'(x0)x+ f(x0) — f(x0)xo fiir x nahe bei xg
= f(xo)+ f(x0) (x —x0) fiir x nahe bei x

S. 128:

® Jim % ist vom Typ ,,0 durch 0“. Hier gilt: lim &% = lim1 =co. MW

x—0 x—0 x—=0*

S.173:

S. 177:

3. Zeile:

l:/b\/l—k(f/(x))zdx:/z\/mwc:\/5(2—1):\/5.
a 1



S. 196:

le—yl> = |z|>+|y|*-2zy (7.9)

S. 198:

Beispiel 7.2

als Richtungsvektor den Vektor

3
r=ab=|4 |-|al=] 0

S. 202:

Definition 7.7

Sei n # o ein Normalenvektor einer Ebene p, y ein Ortsvektor

S. 204: neu hinzugefiigt am 22.07.2022
x1=0,%=0=x3=-18; und x;=0,x3=0=xp =3.
1 0

Wir haben damit drei Punkte in der Ebene gefunden: | 2 |, 0
3 —18

Normalenform von Ebenen



S. 206:

Greift eine Kraft F' am Rand einer drehbar gelagerten Scheibe im
Punkt mit dem Ortsvektor r an (siehe Bild 7.15), so spricht man

S.212:

dist(g1, g2) = min{||X;Y1|| | X; € g1, X2 € g2}

S.213:

Formel fir Abstand Gerade-Gerade  Satz 7.11
im R3

[(r1 x72) - (y2 —y1)|
1 x T2l

dist(g1, g2) =

S.214:

Satz 7.12

Eine Menge X C R” ist ein Unterraum von R”, wenn gilt:
firalle k € N, xy,...,x; € X, und alle Ay,..., A4 € R gilt:

k
Z lia:i eX.
i=1

Man nennt die obige Summe auch eine Linearkombination
der Vektoren xy,...,xg. [...]

k
X := l,-:r:,-
i=1

keN, zy,...,z, €M, ll,...,lkeR}



S.217:
Definition 7.14 linear unabhangig

Eine Menge von Vektoren {x, 2, ..., x;} C R”" heilit linear
unabhingig, wenn fiir alle A1, A;, ..., 4 € R gilt:

)«im,‘:O — )«1:)«2:...),](:0.

™=

i—1

Definition 7.15 Basis

Eine Menge von Vektoren {x, xy,..., x;} C R" heilt Basis
von X C R”, wenn gilt:

* {x,x,..., xy} ist linear unabhéingig

k
® fiir jedes « € X gibtes A1, A,..., 4 € R mit m=27t,m,-.
i=1

S.239: Ein lineares Gleichungssystem hat
entweder gar keine Losung, eine
einzige oder unendlich viele Lo-

sungen.

S. 245:

Beispiel 7.18

Es soll folgendes System gelost werden

1 2 —1 9 X1 +2x—x3 = 9
0 —10 10 |-x=| —40 |, ausgeschrieben: —10x, +10x3 = —40
0 0 -2 2 —2x3 = 2



Dreieckssystem  Definition 7.24

ayy aip a3 -+ A x| by

0 ap a3 --- an X by

Ax=b: 0 0 ax - a;m|-|x3]|=|b3
O 0 et 0 ann xn bn

S. 256:

Beispiel 7.27

sind orthogonal zueinander. Nach Satz 7.28 sind sie also linear unabhingig,

S. 267:

Householder-Matrizen  Satz 7.34

Seiw € R" mit ||u| =1und H :=1I,—2uu’.

S. 285:
Satz von Taylor Satz 8.4
f(n-i—l) (Z)

(n+1)!

=T,(x) =:Ry11(x)

(x—x0)" " (8.1)

/

Joseph Louis Lagrange
(sprich: ,,Lagronch®), 1736-1813,
ital. Mathematiker



S. 298: Losungen zu 4.1 und 4.4 sind vertauscht.

S. 302:

5.11 [...]

Also h"(0) = =2 < 0, d. h. in xp = 0 liegt ein relatives Maximum mit ~(0) = 1 vor. Sei nun x; =
(0.75+k)m.

[...] .

berechnen. Es gilt }gl}o e cos(x*) =0, da }gg e =0und cos(x?) beschrinkt ist.

Damit liegen an den oben genannten Stellen auch absolute Extrema vor. Es liegen also zwei absolute

Minima in +xy = £+/0.75 7 und ein absolutes Maximum in x = O vor.

S. 310:
6.13 /ex(sinx— cosx)dx (anstelle 6.6 )

S.317:
3
7.10 r—=...=251 4
-3
S. 321:
7.23 [...]

° [...]
HH=HH=I'I],  4uu"+4uu"vu’ = I, - 4uu+4u (v u) u" =1,.
N——
=1
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Umschlaginnenseite 4, hinten:

Einige Reihen
= , <1
= = LY M

= (i) :
Taylor-Reihe fiir f um x : Z f.i(‘xo) (x—xp)"
i=0 !
Satz von Taylor
_ - f(i) (x0) i f(nH)(Z) ntl
=T,(x) =Ry11(x)

mit z zwischen xy und x

Stand: 22. Juli 2022




